ESANMI DI STATO PER UABILITAZIONE
ALUESERCIZIO DELLA PROFESSIONE DI INGEGNERE £ DI INGEGNERE IUNIOR
PRIMA SESSIONE 2015

PRIMA PROVA SCRITTA IUNIOR
24 GIUGND 2013

SETTORE INDUSTRIALE
Sottosettore ELETTRICO-AUTOMAZIONE
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TEMA N1

il candidate illustri le metodologie per analizzare fa dinamics e ghi indici di funzionamento dei
sistemi di controHo chiusi i retroazione sull’uscita.
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TEMA N2

Si descrivano le caratteristiche di funzionamento delle principali macchine elettriche impiegate
neila conversione elettromeccanica deli’energia, evidenziandone aspetti comuni e differenze,
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TEMAN.3

I candidato analizzi i requisiti di un software relativo a uno scenario di interesse industriale.
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TEMA N.4

It candidato descriva ke protezioni distanziometriche nelle reti in AT




ESAMI DI STATC PER UVABILITAZIONE
ALUESERCIZIO DELLA PROFESSIONE DI INGEGNERE E DI INGEGNERE IUNICR
PRIMA SESSIONE 2015

SECONDA PROVA SCRITTA ILUNIOR
24 GIUGNQ 2015

SETTORE INDUSTRIALE
Sottosettore ELETTRICO-a8UTOMAZIONE
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TEMA NI

Il candidato Hustri e tecniche di sintesl nel dominio della frequenza 2 si discutano gli indici i
funzionamento tipici df tale approccio
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TEMAN.Z

li candidato esponga le principali tecniche di regolazione della velocitd di motori a corrente
continua.
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TEMA N.3
i candidato discuta fe potenzialitd di linguaggio orientato agli oggetti in ambito industrizle.
EF AT E T
TEMAN.4

It candidato iflustri if funzionamentc delle reti in regime permanente




ESAMI Di STATO PER LABILITAZIONE
ALL’ESERCIZIO DELLA PROFESSIONE DI INGEGNERE E DI INGEGNERE IUNIOR
PRIMA SESSIONE 2015
{ Faned ke "’}
TERZA PROVA SCRITTA IUNIOR L7 sbonft o 5971 R%
25 SETTEMBRE 2015

SETTORE INDUSTRIALE
Sottosettore ELETTRICO-AUTOMAZIONE
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TEMAN.1

Esercizion. 1
Nel sistema in figura, sia:

{(1-0.3s) .
s(14+0.18)(1+0.01s)

Ge(s)=1, Gp(s) = H{s)=1.

Si tracci il diagramma di Bode asintotico delle ampiezze de! sistema in oggetto.

Si tracci il diagramma di Bode asintotico delle fasi del sistema in oggetto.

Dopo aver individuato Ia frequenza di crossover, si calcoli analiticamente il margine di fase del
sisterna e se ne discuta la stabilita.

Esercizion 2

Con riferimento alla figura, sia:

(s+3)

Ge(s)=k, Gp(s) = ———t
it G s+D*(s+p)

e H(s)=s+2 con k>0, p>0.

Si definisce I'errore come e(t)=u(t)-3y{t).

Dopo aver calcolato la funzione di trasferimento Gols) del sistema in anello chiuso, se ne
verifichi la stabilita nelle ipotesi k>0 e p>0.

Si determini Ia relazione che deve intercorrere tra | parametri p e k affinché si abbia un errore
diposizione @p=0.1... .. Loineaio v e e e it _—

Si determini la relazione che deve intercorrere tra i parametri p e k perché si abbia un errore di
velocita finito. Si calcoli quest’ultimo nell’ipotesi che tale relazione sia vera.

h} Sidica, giustificando la risposta, se & possibile ottenere un errore di accelerazione finito.
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TEMA N.2

Il candidato descriva gli schemi di misura e le modalitd di esecuzione delle seguenti prove di
laboratorio su una macchina a corrente continua con eccitazione indipendente:

misura a freddo, in corrente continua, delle resistenze degli avvolgimenti di macchina;
prova a vuoto;

rilievo della caratteristica esterna;

rilievo della caratteristica di regolazione.
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TEMANS3

Il candidato progetti un software applicativo per il calcolo di parametri di interesse industriale e
quindi fornisca un esempio di implementazione.
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TEMAN4

H candidato progetti I'impianto elettrico fotovoltaico collegato ad una rete di distribuzione
pubblica di energia elettrica in bt a 400 V avente le seguenti caratteristiche:

Installazione fissa su tetto;

Tensione nominale in AC 400V

Frequenza 50 Hz

Potenza installata : circa 5,5 kw

Inverter: v. scheda tecnica allegata

Pannello fotovoltaico: v, scheda tecnica allegata
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Accessori
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Dattfeenici pravvisorl 1 U i .+ SunnyBoy 6000TL |

Ingrasso {CC)

Potanza CC max, [@ LO'S = 11

stnsuene dii mgresso e,

Uscita {CA}
Fotenza nominale {230 ¥, 50 Hz}
Patenza apporente CA max,” 1

Teasione nominale CA / Range .

Fraqueiz di refe CA / Raﬁgé"'-'

Frequenza di rete nominale / Tensi
. Corrante di uscite mox. :
" Fatfare per potehza neming

Grade di rendimento
Grade di rendimente max. / Grado'di .re‘znd‘:mﬂntd'eua"oiiao A YAV A
Disposifivi di protezione

?unm di disinserimento icﬁo ;ngresso

/e

separazions gulvcmca

Umita di monitoraggic corranit di gunsto sonsibile
Classs di profazione {secondo i EC. 67 ],Qaléggjgg

Dati generali

" Rongs di temperature di funzionament
Rumorositd, valore fipica . @ .

Autoconsume [notte}

. Topologies

Principio di mﬂredéamenl’o il :

" Classe di prolezione {secondo IEC 60529

. Classe cigmahcu {conf. ol nérma IEC 6072

. Volore mossima ammissibila par
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TSM-PCOSA IL MODULO Honey

DIMENSIONI DEL MOBULD FV TSM-PCOSA
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DATI ELETTRICE S51C PCOSA
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NOCE iradlonza o 800Wimt lemgeratury ambiente di 20°C, velochd del venio Imnfzec,
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The power behind the panel
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